Neist vordustest ldhtudes saame:
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Kui siin arvestada, et
Xn42—i=0Ynt1—i+0+ (X — Yny1-i)

ja téhistada seotud muutuja yni1—; tihega y, oleme funktsioonide
fi(x) (i=2, 3, ..., n) leidmiseks tuletanud rekurrentse vorrandi

fi(x)= max g(y)+h(x —y)+fia(ay+b-(x—y))]. (7.1.2)

I<y<x

Selle vorrandi kasutamiseks tuleb koigepealt leida funktsioon

fux)= max [g(y})+h(x—y)]

O<Cy<<x

ja funktsioon yi{(x), mille vdartusteks on need y véidrtused, mis
vastava x korral realiseerivad selle maksimumi (funktsioon yi(x)
ei tarvitse dildiselt olla iihene).

Vorrandit (7.1.2) kasutades leitakse niiiid jarjekorras funkt-
sioonid fa(x), fs(x), ..., fa(x), saades iga kord koos funkisioo-
niga f:(x) ka funkisiooni y;(x), mis vastava maksimumi reali-
seerib, s.t.

fi(x) =g (y2(x) ) +h (x — y: (£) y+Fia (ay: (£) b (x — gi(x)) )

Seega toimub diinaamilise planeerimisitlesande lahendamine
n.-6. tagant ettepoole, sest f; vastab ju viimasele perioodile (kui
harisondini on jadnud vaid iiks samm), f. kahele viimasele perioo-
dile jne. Tagurpidi jdrjekorras saame ka otsitava optimaalse
plaani yy, ..., yn, millega seoses tuleb silmas pidada kasutatava
tihistuse isedrasust. Nimelt y;(x) annab optimaalse valiku mitte
i-ndal, vaid Iopust i-ndal sammul. Seega kui horisont on n, siis
vastab see valikule sammul a4l — i, mil kogu protsessi 16puni
on jdanud veel i sammu. See ‘tdhendab, et y;(x) vdidrtus annab
valiku, mille me wvarem tdhistasime siimboliga Yny1-i.

Vaadeldava diinaamilise planeerimisiilesande lahendamine
{aandub niiid funktsioonide f;(x) ja y:i(x) (i=1, 2, ..., n)
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